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Utiliser mBot2 
avec mBlock5, mBuild et CyberPi

http://www.a4.fr/
http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


• Présentation mBot2 - CyberPi - mBuild
- Le robot mBot2
- Le module de pilotage CyberPi
- Les modules capteurs / actionneurs mBuild
- Points forts

• Présentation mBlock5
- L’interface utilisateur
- Appareils, Objets, Extensions
- Programmation en Blocks ou en Python
- Tutoriels, Aide 

• Démonstrations
- Mise en service et programmation mBot2 avec mBlock5 
- Extensions,
- Exemples programmes en blocs

Déroulement de la présentation
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mBot2
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Kit mBot2
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mBot2
Version de base 
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https://education.makeblock.com/help/cyberpi-series/cyberpi-series-cyberpi-series-packages-and-extensions/mbot2-operational-guide/

mBot2 Operational Guide

DOC
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Carte de commande mBot2
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CyberPi
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https://education.makeblock.com/help/cyberpi-series/cyberpi-series-about-the-cyberpi-series/cyberpi-series-electronic-characteristics/DOC
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CyberPi

8www.a4.fr – Utiliser mBot2 avec mBlock5, mBuild et CyberPi (juin 2021)

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
http://www.a4.fr/


Modules mBuild
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http://docs.makeblock.com/halocode/en/mbuild/mbuild.htmlDOC
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Points forts
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• Ecran CyberPi, > 10 capteurs / actionneurs, batterie intégrée
• Précision des déplacements
• Evolutivité avec 10 capteurs / actionneurs supplémentaires mBuild
• Environnement de programmation mBlock 5
• Interactions possibles entre écran ordinateur et mBot2
• Puissance du processeur, supporte Python
• Programmation séquentielle ou événementielle
• Téléversement rapide, filaire ou sans fil avec Dongle Bluetooth Makeblock
• Connectivité Wifi et Bluetooth, appairage automatique
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Evolution mBlock 3 vers mBlock 5

https://scratch.mit.edu/

2

3

https://mblock.makeblock.com/en-us/download/TELECHARGEMENT

3

5
TELECHARGEMENT

Langages possibles : 
Blocs, C Arduino

Langages possibles : 
Blocs, C Arduino, 
Python
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mBlock 5 en local ou via internet

https://mblock.makeblock.com/en-us/download/Téléchargement / Installation :
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mBlock 5
Eléments principaux de l’écran d’accueil

Conversion en 
Python ou 
Arduino C

Rubriques 

Scène 

Bibliothèque 
de blocs  

associés à la 
rubrique 

sélectionnée

Espace de 
programmation

Editeur Python

Configuration 
de la rubrique 

Extensions de 
la rubrique 

Mode de 
fonctionnement
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Mémo mise en service mBot2
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Modes d’utilisation
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Le programme est embarqué,
il est exécuté par le mBot2. 

Le programme est 
exécuté par l’ordinateur

mBot2 communique avec 
l’ordinateur et interprète le 
programme   

1 seconde

Temps de latence
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Affichage d’information
1-mBot2-Affichage valeurs capteurs sur écran PC
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Graphique de données
2-mBot2-Courbe Graphique de données
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Menu CyberPi
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Communication entre plusieurs robots
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mBot2 / mBot
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Points fort mBot2 :
- Ports de connexion servomoteurs, supporte 

jusqu’à 10 Capteurs / actionneurs mBuild
additionnels

- Précision des déplacements en distance et en 
angle

- Capteur de de ligne RVB
- Robustesse, couple, vitesse des moteurs
- Batterie intégrée
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Capteurs distance et suivi de ligne mBot2 / mBot
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DOC https://www.yuque.com/makeblock-help-center-en/cyberpi/mbot2-info
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Questionnaire

Merci de répondre à ce questionnaire si vous avez assisté 
à la Visio formation 

Utiliser mBot2 avec mBlock5, mBuild et CyberPi
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Questionnaire post visioformation mBot2 / mBlock5 / CyberPi / mBuild
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Merci de votre attention !

Toutes nos ressources sont disponibles gratuitement 
sur notre site www.a4.fr

à partir de notre base documentaire.
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